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1. Wstep

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego:

Melioracja uzytkow rolnych na zboczu goéry Chetm w Godziszowie w ramach zadania pn.” Stabilizacja osuwiska na
zboczu géry Chetm” etap Il w m. Godziszow gm. Goleszdw, pow. cieszynski, woj. Slaskie” .

1.2 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
przygotowawczych: rob6t pomiarowych w ramach realizacji zadania tytutowego.

1.3 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia w niej zawarte obejmujg wszystkie czynnosci
niezbedne do wykonania, kontroli i odbioru prac geodezyjnych niezbednych dla realizacji prac
przewidzianych dokumentacja.

Projektant moze wprowadzaé¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie
dla przewidzianego projektem zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajgcego oraz
konkretne warunki ich realizacji, ktére sg niezbedne do okreslenia ich standardu i jakosci. Odstepstwa od
wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych, prostych i
drugorzednych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania
beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania, wynikajacych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlanej.

1.4 Przedmiot i zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy
robotach pomiarowych a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.

1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sga zgodne 2z okresleniami
uzywanymi w odpowiednich normach oraz okre$leniami podanymi w ST 1 Wymagania ogdlne.
Zastosowane skroty:

SST- Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna
ST- Specyfikacja Techniczna -Wymagania ogdlne.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z ustawg Prawo budowlane, Rozporzgdzeniami,
nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych i innych dokumentéw zwigzanych.

Wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca w/w roboty budowlane.

Procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, definiujacy jak, kiedy i gdzie oraz kto wykonuje

i kontroluje poszczegdlne operacje robocze. Procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty
techniczne lub instrukcje.

Ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajgce dane opisujgce
przedmiot i wymagania jakosciowe wykonania.

1.6 Ogodlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za zgodnosé

z dokumentacjqg projektowa, postanowieniami zawartymi w WTWIOR, ST i poleceniami Inspektora
nadzoru oraz ze sztukg budowlana. Ogdélne wymagania dotyczace robo6t podano w ST 1 Wymagania

ogolne.
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2. Materialy

2.1 Ogdélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST 1
Wymagania ogdlne pkt. 2

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug zasad
niniejszej SST sa stupki (pale) drewniane, lub inne materialy akceptowane przez zarzgdzajgcego
realizacja umowy. Z uwagi na prowadzenie rob6t w rowie, do stabilizacji punktow gtéwnych osi
(zatamania, punkty gtéwne tuku), na czas budowy, stosowaé nalezy stupki (pale) drewniane srednicy 0.10
—0.12 mi dlugosci 1.2 do 1.5 m. Pale umieszczone w sasiedztwie tych punktéw, powinny mie¢ srednice
0.07 do 0.09 m ) dlugosé ok. 0.5 - 0.7 m
i posiada¢ gwdzdz lub bolec stalowy, wbity w gtowice. Swiadki wbijane obok nich powinny mieé¢ dtugo$é
okoto 1.0 m . Do stabilizacji pozostatych punktow (stosowac¢ paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i
Srednicy 0,05 do 0,08 m.

3. Sprzet

3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 3

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé wymieniony ponizej sprzet geodezyjny
. - teodolity, niwelatory, tyczki, taty, tasmy (ruletki) stalowe lub wzmocnione widéknem stalowym, zabki,
wegielnice lub inny sprzet akceptowany przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

4. Transport
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1 Wymagania ogdlne pkt. 4
4.2 Transport kotkéw i stupkéw drewnianych

Materiaty mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je roztozyé przy burtach
powierzchni fadunkowej (lub w poblizu drzwi tadunkowych), obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscig
przesuwania sie podczas transportu.

5. Wykonanie roboét
5.1 Ogdlne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogélne pkt. 5

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Giéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.20snowa robocza (punkty okresowe przygotowania i kontroli wykonywanych prac)

Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej niezbednej dla
lokalnego wytyczania i kontroli prac. Opracowany przez wykonawce projekt osnowy roboczej oraz system
przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy musi by¢ zatwierdzony przez zarzgadzajgcego.
Powinien on spetnia¢ nastepujgce warunki :

-punkty osnowy roboczej nalezy zatozy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem lub zniszczeniem,

-odlegto$¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 50 m, a kazdy punkt powinien byé oznaczony
tak aby byt widoczny i fatwy do zidentyfikowania,

-sposob stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny byé
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych (G-3.1 - Osnowy realizacyjne
GUGIK) i G-3.2 - Pomiary realizacyjne GUGIK).

W celu utatwienia kontroli prowadzonych prac, wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne
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tymczasowe punkty pomiarowe, zgodnie z zatwierdzonymi przez zarzadzajgcego realizacja umowy
zasadami wykonania niezbednych robdt geodezyjnych oraz zgodnie z generalnymi zasadami
wyszczegoélnionymi w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.3 Trasa

Wyznaczong w terenie trase nalezy oznaczy¢ stosujgc zasady opisane wyzej, a nastepnie wykonac
niwelacje jej osi i przekrojow poprzecznych. Wytyczong w terenie trase nalezy komisyjnie przekazaé
zarzadzajgcemu realizacjg umowy, a z czynnosci tej spisac¢ protokét. Wyznaczone punkty na osiach trasy
rowu nie powinny byc¢ przesuniete wiecej niz o] 5 cm
w stosunku do projektowanych, a tolerancja w rzednych wysokosciowych nie moze przekracza¢ | cm. W
przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki przekraczajg dopuszczalng tolerancje, wykonawca jest
zobowigzany do korekty osi trasy, po uzyskaniu zgody zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

5.4 Wyznaczanie przekrojow poprzecznych wykopow

Wyznaczanie przekrojow w terenie polega na oznaczeniu potozenia punktow przeciecia projektowanej
skarpy z dnem oraz powierzchnig istniejgcego terenu Ilub istniejgcej skarpy rowu. Do utrwalania tych
punktéow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki. Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy.

5.5 Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest do oddania zarzadzajgcemu realizacjag umowy, po zakonczeniu robot,
dokumentacji dotyczacej osnéw geodezyjnych i przekazania punktdw w terenie na takich zasadach jak je
przejmowat.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1 Ogdélne wymagania dla kontroli jakosci rob6t podano w ST 1 Wymagania ogélne pkt. 6

6.2. Kontrola osnowy roboczej oraz prac pomiarowych

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ w/g zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK. Wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacja umowy, harmonogram
wykonywania pomiarow kontrolnych osnowy roboczej w oparciu o state punkty geodezyjne pobrane z
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow
osnowy roboczej nalezy wykonywaé przed rozpoczeciem nowego etapu robot.

6.3. Kontrola wytyczenia osi
Kontrole wytyczenia osi trasy oraz wyznaczenia wykopow nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu do
wymagan punktéw 5.3 i 5.4.

7. Obmiar roboét

7.1 Ogdélne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogélne pkt. 7
7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Jednostkg obmiaru jest 1 km (kilometr) trasy rowu.

7.3 llo$¢ robot

Okresla sie na podstawie dokumentacji wykonawczej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez IN
i sprawdzonych na placu budowy (robét).
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8. Odbior robot

8.1 Ogolne wymagania dla wykonania rob6t podano w ST 1 Wymagania ogdlne pkt. 8

Podstawg do wniosku wykonawcy o przeprowadzenie odbioru wykonanych robdt geodezyjnych jest
przekazywanie zarzadzajgcemu realizacja umowy materiatédw inwentaryzacyjnych (powykonawczych)
zawierajgcych szkice wytyczenia trasy rowu, wykazy wspoirzednych i wysokosci, stwierdzajgcych
zgodnos¢ pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w dokumentacji techniczno-wykonawcze;.

9. Podstawa ptatnosci

9.1 Ogdélne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 9
9.2 Podstawa rozliczenia finansowego

Cena jednostki obmiaru
Ptatnos¢ wylicza sie w odniesieniu do dtugosci wytyczonej trasy, pomierzonej w kilometrach (km).

Cena 1 kilometra trasy obejmuje: wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robét,
wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic robét i punktéw wysokosciowych, uzupetnienie osi trasy
dodatkowymi punktami, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow, zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie
w trakcie robdt roboczych punktéw sytuacyjno-wysokosciowych. wyznaczenie innych punktow
pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne. transport i koszty materiatéw (pali drewnianych, farby
itp.), wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z dokumentacjg techniczno-
wykonawcza.

10. Przepisy zwigzane i literatura

Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakéw i urzadzen pomiarowo-
kontrolnych.

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

- Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983
- Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
- Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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